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I. CZESC OGOLNA SST 01.01.00

1. WSTEP

1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji c.o., oraz wentylacji nawiewnej i wywiewnej dla

remontu powierzchni w cze$ci budynku filharmonii w Warszawie przy ul. Jasnej

S.

1.2Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej 1 stanowi
jeden z dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot zwiazanych

- nazwa i lokalizacja podana w tytule dokumentacji.

1.3Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne
dotyczace realizacji robot instalacji c.0. oraz wentylacji grawitacyjnej sa zgodne
ze Standardami Dokumentoéw Przetargowych zawartych w Ksigdze Zamowien

Publicznych.

1.4 Okreslenia podstawowe (tj. definicje poj¢¢ uzywanych w Specyfikacji
Technicznej)

Dziennik budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z

ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych robot,
przekazywania polecen 1 zalecen, oraz korespondencji technicznej pomigdzy

Zamawiajacym, Wykonawca i Projektantem.



Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do

kierowania robotami i do reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys $lepy.

Kosztorys $lepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z

podaniem ilo$ci.

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawiajacego zeszyl Z

ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce
obmiarow wykonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Zamawiajacego (dla robot dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa 1 produkty, niezbedne do wykonywania robot.
Zgodne z dokumentacja projektowo- kosztorysowa, zaakceptowane przez
Zamawiajacego.

Polecenie Zmawiajacego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez

przedstawiciela Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw dokumentacji projektowe;.
Projektant - uprawniona osoba prawna Ilub fizyczna bedaca autorem

dokumentacji projektowej.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng 1 poleceniami

Zamawiajacego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa

egzemplarze peilnej dokumentacji kontraktowe;.



1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej. Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia
I dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
Dokumentacje powykonawcza sporzadzi Wykonawca na wtasny koszt, chyba ze

umowa stanowi inaczej.

1.5.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowq i specyfikacja techniczna.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia cze$¢ umowy, a
wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu zobowigzany jest powiadomié Zamawiajacego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow jest
wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie-wykonywane roboty oraz
dostarczone materialy musza by¢ zgodne z dokumentacja projektowa 1
specyfikacja techniczna. Dane okreslone w dokumentacji projektowej |
specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane za wielko$ci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu. Cechy
materialéw 1 elementow powinny by¢ jednorodne 1 wykazywac¢ bliska zgodnos¢
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedzial tolerancji nie zostal
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy
przyja¢ tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W
przypadku gdy materialy lub roboty nie sa w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub specyfikacja techniczna i wptyneto to na niezadowalajaca jako$¢

budowli lub obiektu, to takie materialy 1 roboty nie zostana zaakceptowane



przez Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy robdt powinny byc

niezwlocznie rozebrane 1 zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materialow i sprzetu.

Wykonawca jest zobowiazany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania
sprzet 1 materialy zgodnie z wytycznymi ujgtymi w zaakceptowanym przez
Zamawiajacego projekcie organizacji zaplecza 1 robot. Koszt zabezpieczenia 1
dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na podstawie odrgbnej umowy o

ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca robot instalacyjnych ma obowiazek zna¢ i1 stosowaé w czasie
prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska

naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych pytami, paliwami,

olejami, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami

przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami 1 gazami

przekroczeniem norm hatasu

mozliwoscia powstania pozaru

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okre§lonych
odpowiednimi przepisami ochrony srodowiska obciazaja Wykonawce robot.
Wody powierzchniowe 1 gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczone w czasie
robot. Baza sprzgtu 1 transportu moze zosta¢ zlokalizowana na terenie zaplecza
budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez
lokalne stuzby ochrony srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej
technologii robdt, na wyzszym poziomie hatasu, niz okre§lona przez

Zamawiajacego pod rygorem wstrzymania robot.



1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia , nie beda
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ materialdéw wywotujacych szkodliwe
promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot musza
mie¢ aprobat¢ techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
stwierdzajaca brak szkodliwego oddziatywania materiatu na srodowisko. Jezeli
Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia wedlug warunkow
szczegotowych kontraktu, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie

dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na i nad powierzchnia ziemi i za
urzadzenia podziemne, oraz uzyska od wiascicieli tych urzadzen potwierdzenia
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji.
Wykonawca  zapewni  wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie  przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowiazany jest przewidzie¢ rezerw¢ czasowa w harmonogramie robot na
wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia instalacji podziemnych i
powiadomi¢ Zamawiajacego oraz wilasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczecia
robot. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi urzadzen podziemnych

wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.



1.5.9 Ograniczenia obciazen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje si¢ do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy
transporcie materiatdow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robdt uszkodzonych w wyniku przewozu

nadmiernie obcigzonych pojazdow 1 tadunkow.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich
przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnoSci
Wykonawca ma obowiazek zadbaC, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t 1 odpowiednia odziez
dla ochrony zycia 1 zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegaja

oddzielnej zaptacie 1 sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy 1
urzadzenia uzywane do robot od daty ich rozpoczgcia do daty wydania
potwierdzenia zakonczenia robdt przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekty 1 budowle lub ich elementy byly w
zadawalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Zamawiajacego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24

godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposOb zwiazane z robotami 1 begdzie w pelni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca begdzie przestrzegat praw patentowych 1 bgdzie w
pelni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie
ich wykorzystywania, a o swoich dzialaniach w sposob ciagly bedzie

informowat Zamawiajacego.

1.5.13 Rownowaznos$¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotlane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ maja materiaty, sprze¢t i inne dostarczone towary, oraz wykonane 1
zbadane roboty, bgda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej. Moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy i
przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania, pod

warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe
informacje dotyczace zrodta ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do ich
zatwierdzania przez Zamawiajacego. Zatwierdzenie partii materialdéw z danego
zroédta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialty z danego Zrdédla
uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w

celu udokumentowania , ze materialty uzyskane z dopuszczonego zrodta w



sposob ciagly spelniaja wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji

projektowej w czasie postgpu robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostanag wywiezione przez
Wykonawce z terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez
Zamawiajacego. Je$li Zamawiajacy zezwoli na uzycie tych materialéw do
innych robot, niz do tych dla ktérych zostaty zakupione, to koszt materiatlow
zostanie przewartosciowany przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w
ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu ich
wbudowania byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robot 1 byly dostepne do kontroli przez Zamawiajacego.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow begda zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem

budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.4 Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli  dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$s¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialbw w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Zamawiajacego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materialu albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj

materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

3.SPRZET
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Wykonawca zobowiazany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robdt musi by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, musi odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet musi by¢ wuzgodniony 1 zaakceptowany przez
Zamawiajacego. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, warunkach kontraktu 1 wskazaniach Zamawiajacego w terminie
przewidzianym umowa. Sprzg¢t bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do
wykonywania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska,
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca
dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wariantowe
uzycie sprzgtu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja
projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajacego. Jakikolwiek
sprzet, maszyny i urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkoOw umowy, zostana przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane 1 nie

dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych robdt 1 wiasciwosci
przewozonych materiatow. Dobdr Srodkow transportowych Wykonawca
przedstawia do akceptacji Zamawiajacego. Liczba §rodkéw transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania
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dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca begdzie na biezaco 1 na
wlasny koszt usuwac¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami

na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatlow 1 wykonywanych robét, za ich
zgodnos¢ z dokumentacja-projektowa, wymaganiami specyfikacji techniczne;,
projektem organizacji robdt oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i1 rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez

Zamawiajacego.

5.2 Wspolpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy begdzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych
z jakoscia robot, ocena jakosci materialdw 1 postgpem robdt, a ponadto we
wszystkich sprawach zwiazanych z interpretacja dokumentacji projektowej i
Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkow
kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony rowniez do kontroli
wszystkich robdt 1 kontroli wszystkich materiatow dostarczonych na budowe lub
na niej produkowanych, wlaczajac przygotowanie 1 produkcje materiatow.

Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie
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te materialy i roboty, ktore nie spetniaja wymagan jakosciowych okreslonych w
dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu
decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materialow 1 robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materialow,
do$wiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestie. Polecenia Zamawiajacego powinny by¢
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe

z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewniania jakoSci robot

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonywanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna oraz poleceniami 1 ustaleniami
przekazanymi przez Zamawiajacego. Program zapewnienia jako$ci powinien

zawierac:

organizacje wykonywania robot

- termin i sposob prowadzenia robot

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot - zasady BHP
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne
- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania

poszczegodlnych elementow robot
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- wyposazenie w sprze¢t 1 urzadzenia do pomiarow 1 kontroli (opis
laboratorium)

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiarow, a takze wyciaganych wnioskoOw 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposéb 1 forme przekazywania
tych informacji Zamawiajacemu

- wykaz urzadzen stosowanych na budowie =z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne

- SposOb postgpowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajacymi

wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zatozona jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna
kontrole oraz jako$¢ materialdéw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wlaczajac  personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu  kontroli
Zamawiajacy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca
musi przeprowadzi¢ pomiary 1 badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji technicznej 1 specyfikacji robdot. Minimalne
wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwosci sa okreslone w normach
I wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okre$lone, Zamawiajacy
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z
umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu S$wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly

prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
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procedur¢ badan. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i

prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania w
specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury zaakceptowane przez Zamawiajacego. Przed przystapieniem do
pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju,
miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,

Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.4 Raporty z badan.

Wykonawca musi przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportu z wynikami
badan jak najszybciej, nie poézniej jednak niz terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane Zamawiajacemu na
formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych przez Niego

zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow 1 dokumentow
technicznych.

- deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z

o - Polska Norma, lub
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o Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie
ustanowiono PN, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona
powyze] 1 ktore spelniaja wymogi specyfikacji. W przypadku
materiatow dla ktérych w/w dokumenty nie sa wymagane, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ dokumenty,
okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystlowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez
producenta. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie speiniaja tych

wymagan beda odrzucone.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego

1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca

okresu gwarancyjnego. Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i1 inne

dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatacznika 1 opatrzone

data i podpisem Kierownika Budowy 1 Zamawiajacego. Do Dziennika Budowy

nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy placu bodowy

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j
uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci 1
harmonogramow robot

termin rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegolnych elementow robot
przebieg robot w formie istotnych informacji - uwagi i polecenia
Zamawiajacego

daty 1 przyczyny przerw w robotach i1 wstrzymania robot

wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy

dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot

dane dotyczace jakosci materiatlow, oraz wyniki przeprowadzonych badan

inne informacje istotne dla przebiegu robot
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Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy
powinny by¢ przedlozone Zamawiajacemu do ustosunkowania si¢. Decyzje
Zamawiajacego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do
Dziennika Budowy obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strona kontraktu 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen

Wykonawcy robdt. Rejestr  obmiardw - stanowi dokument na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego elementu robot. Obmiary wykonywanych roboét
przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje
do rejestru obmiarow.

Pozostate dokumenty budowy, protokoly przekazania placu budowy, umowy
cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy
ubezpieczeniowe, protokoly odbioru robdt, protokoly z narad 1 ustalen,
korespondencja na budowie. Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie jakiegokolwiek
dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob
przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostgpne dla

Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robdt okresla faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 specyfikacja techniczna. Wyniki obmiaru bgda
wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany

z czestotliwos$cia 1 w czasie okreslonym w umowie.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
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Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robodt
musi zyska¢ akceptacj¢ Zamawiajacego. Jezeli sprz¢t wymaga badan

atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robét.
W zaleznos$ci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy
udziale Wykonawcy:

a) odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbidr czgsciowy

C) odbidr ostateczny

d) odbior pogwarancyjny
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. INSTALACJA C.O. SST 01.01.01-CPV 45331100-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét instalacji c.o.

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej 1 stanowi
jeden z dokumentéw kontraktowych zlecenia i realizacji robot zwiazanych -

nazwa i lokalizacja podana w tytule dokumentacji.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obeymuja wymagania dotyczace
realizacji robot:

¢ Instalacja c.o0. grzejnikowego

1.4. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami
Zamawiajacego. Pozostate ogdlne warunki dotyczace robdt podano w czesci

ogolnej specyfikacji.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i sktadowania
podano w czgsci ogdlnej specyfikacji techniczne;.

2.2. OGRZEWANIE GRZEJNIKOWE

2.2.1. Grzejniki Uniwersalne ptytowe stalowe z podtaczeniem dolnym
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2.2.2. Przewody i ksztaltki zasilajace stalowe przeznaczone dla instalacji c.o. lub
Inne z zachowaniem parametrow technicznych i przyjetego standardu .

2.2.3. Przewody zasilajace grzejniki z rur wielowarstwowych z zachowaniem
parametrow technicznych i przyjetego standardu .

2.2.4. Glowice termostatyczne z zabezpieczeniem przed manipulacja.

2.2.5. Zestawy przylaczeniowe grzejnikowe =z nastawa wstepna oraz
napelianiem i opréznianiem instalacji.

2.2.6. Farby do zabezpieczenia antykorozyjnego rur stalowych dla podtaczen w
istniejace piony.

2.2.7. Odpowietrzenie zawory odpowietrzajace na grzejnikach.

3. NORMY:

PN-90/B-01430  Ogrzewnictwo. Instalacje centralnego ogrzewania.
Terminologia.

PN-BB02421:2000 Ogrzewnictwo 1 cieptownictwo. Izolacja cieplna przewodow,
armatury i urzadzen. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-EN 442-2:2000 Grzejniki. Ocena zgodnosci.

PN-90/M-75003 Armatura instalacji centralnego ogrzewania - Ogolne wymagania

I badania

4. SPRZET

Do wykonania robot instalacji c.0. Wykonawca robot powinien wykazac si¢
mozliwoscia korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:

- do robdt montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i

elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych rozwiazan technicznych.

5. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czgs$ci ogdlnej

specyfikacji technicznej.
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Dobor transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z

Zamawiajacym.

6. WYKONYWANIE ROBOT

6.1.0golne zasady wykonywania robot podano w czg¢sci ogolnej specyfikacji

technicznej.

6.2. Instalacja c.o.

Calos¢ robot wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami Technicznymi Wykonania 1
Odbioru Robdét Budowlano-Montazowych cz. |l Instalacje sanitarne i
przemyslowe oraz z obowiazujacymi normami 1 przepisami.

Poszczegolne elementy instalacji montowa¢ zgodnie z instrukcjami
dostarczanymi przez producenta.

Przed przystapieniem do badan i uruchomieniem urzadzen nalezy dokonac
przegladu zamontowanych urzadzen co do zgodnos$ci z dokumentacja,
Badania szczelnosci

Badanie szczelnos$ci na zimno. Badanie szczelno$ci nalezy przeprowadzié
przed zakryciem bruzd 1 kanaléw, przed pomalowaniem elementdéw instalacji
oraz przed wykonaniem izolacji termiczne;j.

Badanie szczelno$ci i1 dzialania instalacji na goraco nalezy przeprowadzi¢ po
uzyskaniu pozytywnego wyniku proby szczelnosci na zimno 1 usunigciu
ewentualnych usterek oraz po uzyskaniu pozytywnych wynikow badan
zabezpieczenia instalacji. Probg szczelno$ci ztadu na goraco nalezy
przeprowadzi¢ po uruchomieniu zrédta ciepta, w miar¢ mozliwosci przy
najwyzszych parametrach roboczych czynnika grzejnego lecz nie
przekraczajacych parametrow obliczeniowych. Podczas proby szczelnosci na
goraco nalezy dokona¢ ogledzin wszystkich potaczen, uszczelnien oraz

skontrolowa¢ zdolno§¢ kompensacyjna wydtuzek. Wszystkie zauwazone
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nieszczelno$ci 1 inne usterki nalezy usunaé. Wynik proby uznaje si¢ za
pozytywny jesli cata instalacja nie wykazuje przeciekOw ani roszenia, a przy
ochlodzeniu stwierdzono brak uszkodzen 1 trwatych odksztatcen.

- W czasie probnego ruchu urzadzen nalezy wykona¢ regulacje 1 pomiary
urzadzen.

- Po zakonczeniu ruchu probnego nalezy wykona¢ sprawozdanie z pomiarow 1
regulacji z naniesieniem rzeczywistych wydajnosci urzadzen. Zamawiajacy
dokonuje weryfikacji sprawozdania.

- Zmiany wprowadzone do rozwiazan projektowych sa mozliwe po uzyskaniu
jednoznacznej  akceptacji Zamawiajacego, jedynie w  przypadku
zaproponowania rozwigzan mniej kosztownych, ale co najmniej
rownorzednych konstrukcyjnie, funkcjonalnie 1 technicznie. Propozycji takiej
winna towarzyszy¢ kompletna informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje,
kalkulacja cenowa, proponowana technologia budowy — niezb¢dna do oceny

przez Biuro Projektow 1 Inwestora.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 Program zapewnienia jakosci robot.

7.2 Zasady kontroli jakosci robot.

7.3 Badania prowadzone przez Zamawiajgcego
7.4 Certyfikaty i deklaracje

7.5 Dokumenty budowy

Zgodnie ze specyfikacja ogolna 1 specyfika robot.

8. OBMIAR ROBOT
8.1 Zasady obmiaru robot
8.2 Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Zgodnie ze specyfikacja ogolna i specyfikacija robot.
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9. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady wykonywania obmiaru robdt podano w czesci ogodlnej
specyfikacji technicznej.

1. Odbior czeSciowy:

a) odbiorowi czg$ciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji,
ktorych w wyniku postepu robot, sprawdzenie jest niemozliwe lub
utrudnione w fazie odbioru koncowego,

b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czeSciowego powinien by¢

sporzadzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy

2. Odbiér koncowy:

a) przy odbiorze koncowym sprawdzi¢ zgodnos¢ stanu istniejacego
z dokumentacja techniczna po uwzglednieniu udokumentowanych
odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lub
innych warunkow technicznych

b) przy odbiorze urzadzenia instalacji c.0. nalezy przedtozy¢ protokot
odbioréw czesciowych 1 prob szczelnosci

C) w szczegdlnosci nalezy skontrolowaé

uzycie wlasciwych materialow i elementéw urzadzenia

- prawidlowo$¢ wykonania potaczen

- jakos$¢ zastosowania materiatlow uszczelniajacych

- wielkos$¢ spadkow przewodu

- odleglosci przewodow wzgledem siebie 1 przegrod budowlanych
- prawidlowo$¢ wykonania odpowietrznikow

- prawidlowo$¢ przeprowadzenia wstepnej regulacji

- jakos¢ wykonania izolacji antykorozyjnej 1 cieplnej

- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczna
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10. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej i specyfikacji

technicznej.
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I11. WENTYLACJA SST 01.01.02 .- CPV45331210-1

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt instalacji wentylacji nawiewnej i wywiewnej

podtaczonej do instalacji budynkowe;.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej i stanowi
jeden z dokumentdéw kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych

- nazwa i lokalizacja podana w tytule dokumentacji.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obeymuja wymagania dotyczace
realizacji robot wentylacji.

-nawiew do Sali gimnastycznej,

-wywiew z Sali gimnastycznej

1.4. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania raz ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami
Zamawiajacego. Pozostate ogdlne warunki dotyczace robot podano w czesci

ogolnej specyfikacji.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania
podano w czgsci ogdlnej specyfikacji techniczne;.

2.2. Materiaty:

- Przewody 1 ksztattki wentylacyjne typ SPIRO, BI kotlowe PN-EN 1506:2001
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-zawory nawiewne i wywiewne

-klapy ppoz
-Przepustnice regulacyjne

3. SPRZET

Do wykonania robot instalacji wentylacji 1 ogrzewania powietrznego

Wykonawca robot powinien wykazaé si¢ mozliwos$cia korzystania co najmniej z

ponizszego sprzetu:

- do robot montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi 1
elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

- Do rob6t montazowych 1 izolacyjnych system rusztowan przejezdno-

przesuwnych i1 podnosniki nozycowe.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czgsci ogdlne;j
specyfikacji technicznej.

Dobor transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z

Zamawiajacym.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonywania robot podano w czgsci ogolnej specyfikaciji

techniczne;.

5.2. Instalacja wentylacji

- Calo$¢ robdt wykonaé zgodnie z ,,Warunkami Technicznymi Wykonania 1i
Odbioru Robdt Budowlano-Montazowych cz. II Instalacje sanitarne i
przemystowe oraz z obowiazujacymi normami i przepisami

- Przewody okragle wykona¢ w technologii spiro.

- Przed przystapieniem do badan i uruchomieniem urzadzef nalezy dokonaé

przegladu zamontowanych urzadzen co do zgodnos$ci z dokumentacja,
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- W czasie probnego ruchu urzadzen nalezy wykona¢ regulacje 1 pomiary
urzadzen.

- Po zakonczeniu ruchu probnego nalezy wykona¢ sprawozdanie z pomiarow 1
regulacji z naniesieniem rzeczywistych wydajnosci urzadzen. Zamawiajacy
dokonuje weryfikacji sprawozdania

- Zmiany wprowadzone do rozwiazan projektowych sa mozliwe po uzyskaniu
jednoznacznej  akceptacji Zamawiajacego, jedynie w  przypadku
zaproponowania rozwiazan mniej kosztownych, ale co najmniej
rownorzednych konstrukcyjnie, funkcjonalnie 1 technicznie. Propozycji takiej
winna towarzyszy¢ kompletna informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje,
kalkulacja cenowa, proponowana technologia budowy — niezbg¢dna do oceny
przez Biuro Projektow 1 Inwestora.

NORMY:

PN-B-76001:1996 Wentylacja mechaniczna. Przewody wentylacyjne. Szczelnos¢.

Wymagania i badania.

PN-78/B-10440  Wentylacja mechaniczna. Urzadzenia  wentylacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci robot.
6.2.Zasady kontroli jakos$ci robot.

6.3.Pobieranie probek

6.4Badania i pomiary

6.5Raporty z badan

6.6Badania prowadzone przez Zamawiajacego
6.7Certyfikaty i deklaracje

6.8Dokumenty budowy

Zgodnie ze specyfikacja ogolna 1 specyfika robot.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1 Zasady obmiaru robot
7.2 Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy

Zgodnie ze specyfikacja ogolna 1 specytikacja robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w czgsci ogélnej specyfikacji

techniczne;.

Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja nastgpujace elementy robot:

- konstrukcji wsporczej, otworow 1 bruzd,

- przy odbiorze urzadzen i elementéw od producenta: ogledziny zewngtrzne,
wymiary, kompletnos¢, sztywnos$¢ konstrukcji, dzialanie mechanizmow,
wzrokowo szczelno$¢ potaczen

- odbior techniczny urzadzen wentylacyjnych nastapi po zakonczeniu montazu
1 przeprowadzeniu prob. Ma on na celu stwierdzenie, czy urzadzenia i

instalacja nadaja si¢ do eksploatacji i osiagaja zakladane parametry.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowej i specyfikacji

technicznej.
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